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DETALLE DE LAS CONEXIONES
15 01 02 03 04 05 06

USB2
[e][6]e] s1 V=N

52 L
s3 TXT 4.0 Controller

VEX3 12:30

PROGRAM 01

Program Running

M

®

Settings Info

fischertechnik

IS@ @ ©9V=

T OUT

01 Puerto USB-A(USBT1) 08 Salidas M1-M4u 01-08

02 Pantalla tactil 08 EntradasC1-C4

03 Entrada para tarjetas Micro SD 10 Salidasde 8V

04 Puerto Mini USB(USB2) 11 Boton de encendido/apagado

05 Conexion CC de entradade 9V 12 Altavoz

06 Conexion de entrada de 9V para bateria 13 Entradas universales I1- 18

07 Conexiones EXT para extensiones 14 Salidas S1-S3 para servomotores
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INDICACIONES DE SEGURIDAD

> iComprobar con regularidad que el cargador no tenga danos!

> Encaso de danos, el cargador debe dejarse de utilizar hasta que se haya reparado.
> iNointroducir hilos en la toma!

> ilLas pilas no recargables no pueden cargarse!

> iSacar las pilas recargables del compartimento de las pilas antes de cargarlas!

> iCargar las pilas recargables bajo la supervision de adultos!

> ilnsertar las pilas respetando los polos especificados!

> iLos bornes de conexion no pueden ponerse en cortocircuito!

> iEIROBOTICS TXT 4.0 Controller solo puede utilizarse con una alimentacion energética de fischertechnik,
como la bateria 35537 o la alimentacion energética de 9V CC, 2,3-2,5 A!

> Sise conecta labateria al Controller, se debe contemplar lo siguiente:

> iConectar el polo positivo de la conexion de entrada de 9 V al polo positivo (+) de la bateria!
> iConectar el polo negativo de la conexion de entrada de 9V al polo negativo (-) de la bateria!
» iTemperatura maxima de funcionamiento: 40 °C!

> iNo tocar la pantalla tactil con objetos afilados o con punta! iRiesgo de danos!

USO PREVISTO

El Controller debe utilizarse exclusivamente para poner en funcionamiento y controlar modelos de
fischertechnik.
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EL ROBOTICS TXT 4.0 CONTROLLER

El controlador TXT 4.0 Controller con 512 MB RAM y 4 GB eMMC de capacidad de memoria, tres salidas para servo
y una pantalla tactil capacitiva, que permite deslizarse en ella, ofrece numerosas caracteristicas nuevas.

El modulo de wifiy Bluetooth proporciona la interfaz inalambrica adecuada para una amplia gama de
aplicaciones. Otra interfaz adicional es el puerto USB, en el que, por ejemplo, se pueden conectar la cdmara USB
de fischertechnik o dispositivos USB.

Enun Controller, se pueden conectar hasta ocho Controllers adicionales a modo de extensiones. Gracias a la
delgada carcasa, el Controller se puede integrar perfectamente en los modelos.

Ademas, para estar en linea siempre con los Ultimos avances tecnologicos, se descargan actualizaciones del
firmware de la nube sin riesgo de perder los programas propios.

Con el software ROBO Pro Coding se puede programar tanto graficamente como con Python. No depende del
sistema operativoy se puede utilizar también en dispositivos moviles.
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DISPOSITIVOS QUE PUEDEN CONECTARSE AL CONTROLLER

Los siguientes dispositivos pueden conectarse o controlarse desde el Controller.
Asimismo, con dispositivos adicionales, se pueden ampliar las funciones del Controller.

ACTUADORES

9V, 250 mA

> Motores/ Servos ‘ ‘ _ ‘

> Compresores

b

> Luces LED

> Zumbador

> Vélvulas magnéticas(de los kits de montaje neumaticos)

%%@'

SENSORES

Digitales: 5 k0,10 V; analégicos: 0 - 5k0,0 -10V

> Pulsador

\%

> Sensores magnéticos(contactos de ldminas magnéticas)

@
‘7

X

> Sensores luminicos (fototransistores, fotorresistores)

> Sensores térmicos(termistores NTC)

> Sensores ultrasonicos

> Sensores de color

> Sensores infrarrojos (detectores de presencia)

> Céamara USB

LU
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> Sensor combinado

> Sensor ambiental

> Sensor de deteccién de gestos RGB

0é@
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EXTENSIONES DEL ROBOTICS TXT 4.0 CONTROLLER

Através de los dos conectores para Extensions de 6 polos(7), se pueden conectar hasta nueve Controllers. Estos
conectores sirven también para conectar componentes 12C (por ejemplo, sensor combinado, sensor ambiental,
sensor de deteccion de gestos RGB).

CAMARA USB DE FISCHERTECHNIK

La camara se puede conectar en el puerto USB(USB1)(1).

RADIOTRANSMISION

Por Bluetooth o wifi, se puede establecer una conexion a otros dispositivos, como, por ejemplo, a un ordenador,
un tablet o un movil.

FUNCIONES DE CONEXIONES, CONECTORES Y PULSADORES

15 grozos 0405 08 1. Puerto USB-A (USB1)

1
[=][=][=]) s1 V=N
EREEH |—>@ @

[ElE)(=] 83 TXT 4.0 Controller

M 3 12:30
2. Pantalla tactil

1) PROGRAM 01 -9 -
Program Runring La pantalla tactil con color muestra el estado del

- Y Controller, los programas cargados, y el sitio del menu

File ; en el que se encuentra el usuario. Aqui se pueden

I seleccionar, activar o desactivar funcionesy programas.
Settings Mientras se ejecuta un programa, se pueden visualizar

Puerto USB 2.0, por ejemplo, para la camara USB de
fischertechnik(n.2 de art. 152522) o dispositivos USB.

16Q O
e fischertechni 1 valores de variables o valores de sensores analdgicos. En

el apartado «Opciones del menu» del capitulo «Ajustes»,
50,0 Oy= @ w= S , .
+ ouT e + puede hallarse una descripcion util del menu. El usuario
puede deslizar sus dedos por la pantalla al utilizarla.

3. Entrada paratarjetas Micro SD

En esta entrada, se puede introducir una tarjeta Micro SD(no incluida con el producto) para obtener mas
espacio de almacenamiento.

4. Puerto Mini USB(USB2)

El puerto USB 2.0 (compatible 1.1) establece la conexién con el ordenador. El cable USB correspondiente se
encuentraincluido con el producto.
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5. Conexion CC de entrada de 9 V(3,45 mm, polo positivo interior)
Aqui se conecta la fuente de alimentacion del kit de alimentacién (no incluida con el producto).

6. Conexién de entrada de 9V para bateria

Esta conexion permite una alimentacion energética movil a través de la bateria de fischertechnik (no incluida
con el producto) como alternativa a la fuente de alimentacion.

7. Conexiones EXT para extensiones

Através de estas conexiones, se pueden conectar otros ROBOTICS TXT 4.0 Controllersy, de este modo,
se puede ampliar la cantidad de entradas y salidas. Ademas, poseen una interfaz 12C, por ejemplo, para
Sensores.

8. SalidasM1-M4u01-08

En estas salidas, pueden conectarse 4 motores o, como alternativa, 8 luces LED o electroimanes, cuyo
segundo polo esté conectado a una conexion a tierra(L).

9. EntradasC1-C4

Entradas rapidas de contadores, registran impulsos de

01 02 03 04 05 06
\ \ e

W=t contadores hasta 1kHz (1000 impulsos/seq), por ejemplo,
O O . . -
| + de motores con encoder de fischertechnik. También
TXT 4.0 Controller . .
M3 7885 X 2827] aptas como entradas digitales, por ejemplo, para
pulsadores.
1) PROGRAM 01
Program Running .
10. Salidasde 9V
— T Suministran la tensién de funcionamiento necesaria
& ® . de 9 V+a sensores, como, por ejemplo, sensores de
s0L0 Settings color, detectores de presencia, sensores ultrasonicos, y
»0Lo fiSCherteChnikie=] L encoders magnéticos.
2O-0 OyF ON(?“ T : 11. Botén de encendido/apagado
Enciende o apaga el Controller, y muestra el estado de
0 12 n 10 funcionamiento por medio de diferentes colores.
12. Altavoz
Mediante el altavoz, se pueden reproducir ruidos o sonidos almacenados en el Controller o la tarjeta de
memoria.

13. Entradas universales I1-18
Se trata de entradas de senales que todo lo pueden. Pueden ajustarse a través del software ROBO Pro
Coding para:
» Sensores digitales (pulsadores, contactos de ldminas magnéticas, fototransistores) - Digital 5 k()

> Detectores infrarrojos de presencia - Digital 10V
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> Sensores analégicos 0 -5 kQ (termistores NTC, fotorresistores, potenciémetros)
> Sensores analdgicos 0-10 V(sensores de color), visualizacién del valor en mV (milivoltios)

> Sensores de distancia por ultrasonido

14. Servoconexiones S1-S3

Conectores macho de 3 polos para conectar los servos de fischertechnik 132292.
iAsegurarse de colocarlos respetando los polos especificados!
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REQUISITOS DE SOFTWARE

Requisitos de software para el ROBOTICS TXT 4.0 Controller:

> Entorno de programacion de fischertechnik ROBO Pro Coding (Windows 10/ Mac 0S / Linux / i0S / Android)
Disponible gratis a través de la tienda de aplicaciones correspondiente.

> Python
> C/C++

ALIMENTACION ENERGETICA DEL CONTROLLER

Existen dos posibilidades:

> Al conectar la bateria en la conexién de entrada de 9 V(véase el punto 6 en el capitulo «Detalle de las
conexiones»). Esta conexién permite una alimentacion energética movil a través de la bateria de fischertechnik
(noincluida con el producto).

> Al conectar la fuente de alimentacién de 9V CC/2,3 - 2,5 A en la conexion CC de entrada de 9 V (véase el punto 5
en el capitulo «Detalle de las conexiones»).
Aqui se conecta la fuente de alimentacion del kit de alimentacion (no incluida con el producto).

ENCENDIDO/APAGADO DEL CONTROLLER

ENCENDIDO

Para encender el Controller, mantenga presionado el boton ON/OFF (11) durante aprox. 4 sequndos hasta que se
encienda la pantalla(véase el punto 11 en el capitulo «Detalle de las conexiones»). Una vez concluido el proceso
de inicio(visible en la barra de carga de la pantalla), aparece el menu principal.

Aliniciar el dispositivo por primera vez, se debe seleccionar el idioma deseado por medio de la pantalla tactil (el
idioma predeterminado es inglés).

Para cambiar el idioma:
1. Presionarla opcion Settings | Language.

2. Seleccionar el idioma deseado.

3. Volver al menu principal con el boton
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APAGADO

Para apagar el Controller, mantenga presionado el boton ON/OFF (11) durante aprox. 3 sequndos hasta que se
encienda la luz roja en el boton. A continuacion, soltar el boton ON/OFF y el Controller se apagara.

Unavez apagado, desconectar el enchufe de la toma.

AJUSTES DEL CONTROLLER

Enlos siguientes apartados, se describe en detalle el menu del Controller y sus opciones de ajuste.

OPCIONES DEL MENU

BoYs 1243
0-1VCt

b@3 @bts

TXT4.0-1VCt

aHes 1244

PROGRAMA_T.py

Program

(D ngiN ProGRAY

TXT 4.0 CONTROLLER

Prueba Prueba

LOADING 100%

Info

QE¥s 12:44

Ajustes

/| Prueba

ed de trabajo

e API Bluetooth

Cancelar Cargar
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EL MENU EN DETALLE

BARRA DE ESTADO

La barra de estado se encuentra en la parte superior de la pantallay contiene diferentes elementos que muestran
el estado del dispositivo. Los cuatro primeros simbolos indican el estado de las conexiones de datos. Silos
simbolos aparecen en la pantalla, es porque la conexion esta establecida.

03 Bluetooth

e 05 Tarjeta SD
02 Wifi : 07 Actualizacion Hora

09 Inicio

MMNE¢#@irzs|12:30

01 Estado: 04 USB 06 SSH 08 Bateria
Master /Extension/Single

01. Funcion TXT: Master / Extension / Single
Master: En la funcion Master, el Controller recibe comandos del ordenadory los transmite a las Extensions.

Extension: El Controller recibe comandos solo a traves del Master.
Single: En este modo, lainterfaz CAN para conectar otros TXT 4.0 Controllers como M 1E - 9E (-I-)

Extensions no estéa activa, con el objetivo de reducir el consumo energético.

02. Wifi/modo cliente: activado / desactivado / error de conexion / x
modo de punto de acceso / conectado a internet hﬁ % ((())) @

03. Bluetooth: activado / desactivado / conectado / no conectado * * *

04. Puerto USB: conectado/ no conectado / dispositivo USB conectado / camara conectada '.IJ D

05. Tarjeta SD: insertada/ noinsertada/ inicio desde la tarjeta SD H H

06. SSH: activado / desactivado ﬁ

Q7. Ac.tu.a|'|za0|on: version a.ctua'llmstglada'/ estado desconocido / gctu.alllza(:lon exitosa, ¥ l__T )j l_l—T
reiniciar / error / actualizacion disponible / proceso de actualizacion en curso s .

€
€

08. Fuente energética: fuente de alimentacion / bateria *

09. Inicio: inicio automatico activado / desactivado

o W
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MASTER O EXTENSION

El simbolo indica si el Controller esta configurado como Master o Extension.
M = Funcionamiento como Master (se enciende el LED azul del botén ON/OFF); E = Funcionamiento como
Extension(se enciende el LED verde del boton ON/OFF).

Los eventuales cambios pueden realizarse en el menu Ajustes | Puesto.

Master:
El Controller configurado como Master recibe comandos directamente del ordenadory los transmite a las
Extensions.

Extension:
El Controller configurado como Extension recibe comandos solo a través del Master.
Se pueden conectar hasta 9 Extensions.

Single:
En este modo, la interfaz CAN para conectar otros TXT 4.0 Controllers como Extensions no esta activa. De esta
manera, se ahorra hasta un 10 % de energia y, asi, se aumenta la duracion de la bateria.

HORA

Muestra la hora actual configurada. Puede modificarse a través del menu Ajustes | Fechay hora.

ELEMENTOS DE NAVEGACION

Al presionar los elementos de navegacion, se puede navegar por el menu.

Navegar
Pantalla anterior | Para navegar por menus largos
del menu (aparece solo cuando asilo requiere el menu).

Volver al menu principal
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MENU

MENU PRINCIPAL

01. INICIAR PROGRAMA

El programa seleccionado se iniciara. Si no se ha seleccionado un programa, aparecera una barra azul. Una vez
iniciado, la barra cambia a color verde. Si el programa se ha detenido, la barra cambia a color rojo.

BIYs nao@h®@t ab¥s 2«@bh @3  QIT¥s 1243
TXT4.0-1VCt TXT4.0-1VCt TXT4.0-1VCt

(D) nnsonerocear fj () PROCRATALpy

Programa

~

Archiva

function_motor_on

nction_ultrasonic_mator_co

Cancelar Cargar

02. ARCHIVO

Si se han transmitido archivos de programas al Controller a través de descargas del ordenador, podran verse
aqui. De este modo, pueden seleccionarse, se les pueden asignar funciones de inicio, o pueden eliminarse (véase
Menu principal | Archivo | Nombre de archivo).
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Si se selecciona el objeto de ejemplo, se accede ala lista con el archivo ejecutable de Python (nombre.py).

TESR RN SR %8 1345

function_motor_on (1) function_motor_on

lib

) Inction_motor_on.py : 1) function_motor_on.p

Cancelar Cargar Cancelar

Al hacer clic sobre el nombre del archivo, el botén «Cargar» cambiara a color verde y el programa podra cargarse.

Al presionar la flecha detras del nombre del programa se accede alas siguientes opciones:

5 @ 3 BEY8 1345
{@3 Ajustes de programa

a automatica -

Arranque automatico -

Eliminar |

Al activar la funcion, se carga el programa en la memoria de programas y puede iniciarse con el
boton deinicio en el mend principal.

@) Cargaautomatica

Al activar la funcion, el programa se carga de forma automatica en la memoria de programas,
siempre que la alimentacion energética esté encendida, y puede iniciarse con el boton de
inicio en el menu principal.
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@) Arranque automatico

Alactivar la funcién, el programa seleccionado se inicia de forma automatica, siempre que la
alimentacion energética del Controller esté encendida.

. Eliminar proyecto

Se elimina el programa (antes de eliminarlo, aparece una pregunta de seqguridad).
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Bh%s 1244

cOg Ajustes

P
S

03. AJUSTES

Puesto

Aqui se asigna la funcion de Master o Extension al Controller. Para mas informacion sobre el
tema de la funcion Master y Extension, consulte el capitulo «Extensiones».

Single / Master / Extension: 1...9

Al conectar una Extension nueva, el Controller debe reiniciarse para detectar todas las Exten-
sions durante el inicio del dispositivo.

Idioma

Aqui puede modificarse el idioma del menu.

Red de trabajo

Aqui pueden encenderse y apagarse las conexiones inalambricas. Ademas, aqui se muestran
el codigo de emparejamiento para Bluetooth y la contrasena de sequridad de la red para el wifi
que se necesitan para conectarse con el ordenador.

@ Wifi: On/ Off

Encender o apagar el wifi y conectarlo con un router.

@ Punto de acceso: On / Off

Encender o apagar la funcion de punto de acceso. Se muestra la contrasena de seguridad de la
red/ SSID.

@ Bluetooth: On / Off

Encender o apagar la funcion Bluetooth. Se muestra el codigo de emparejamiento.
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Clave API

Se muestra la clave APl que debe ingresarse para conectarse con el Controller.

Fechay hora

Aqui se puede configurar la hora, la fechay el huso horaria.

fischertechnik Cloud

Establecer emparejamiento con la nube de fischertechnik. Se genera un codigo de empareja-
miento que debe ingresarse en la nube de fischertechnik (www.fischertechnik-cloud.com).

Codigo de emparejamiento: Emparejamiento exitoso:
5®3  @abY¥s 8
@ fischertechnik Cloud

b@®3 @abYs
@ fischertechnik Cloud

www.fischertechnik-cloud.com
go de emparejam... nSry

Tiempo res

Actualizaciones

Aqui pueden llevarse a cabo actualizaciones del sistema operativo del Controller cuando hay
conexion ainternet, siempre que sea necesario. La eventual existencia de actualizaciones se
muestra en la barra de estado (véase el capitulo «Barra de estado»).

Gestion energética

Inicio automatico del Controller al conectar la alimentacion energética, asi como ajuste del
brillo de la pantalla.

Acceso remoto

Encendido o apagado de la conexién SSH.
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@3 @abh¥s

PJ|Pmem

04. PRUEBA

Tocar

Controlar la funcion tactil de la pantalla.

Sonido

Abre una pantalla en la que pueden seleccionarse y oirse los archivos de sonido disponibles.
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0 S * RO X

ur o
WI=FI

Bluetooth

05.INFO

Abre una ventana con datos del Controller, como el nimero de serie, la direccion del wifi, y el codigo de
identificacion del Bluetooth.

» Version del hardware
» Version del software
> Wi-Fi

» Bluetooth

> Memoria de usuarios

» Licencias
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SELECCION E INICIO DE PROGRAMAS

» Enprimerlugar, se debe descargar un programa del ordenador al ROBOTICS TXT 4.0 Controller. En la seccion
de ayuda del «<ROBO Pro Coding Software», se describe una prueba de la conexiony el procedimiento exacto
para descargar programas.

» Unavez descargado un programa de ROBO Pro Coding al Controller, se puede comenzar de inmediato.

» Elproceso puede detenerse al presionar sobre la barra verde de la pantalla o el simbolo de parada en
ROBO Pro Coding.

» A cada archivo de programa se pueden asignar cambios en el inicio de manera individualizada, como, por
ejemplo, arranque automatico o carga automatica. A este fin, se debe ingresar en el menu Archivo | «<Nombre
del archivo X» | Ajustes de programa.

En el capitulo «El menu en detalle», se describen las particularidades de cada funcion.
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EXTENSIONES (CONEXION EXT)

CONEXION DE OTROS TXT 4.0 CONTROLLERS

A traves del conector macho de 6 polos «EXT1» 0 «<EXT2», se pueden conectar otros ROBOTICS TXT 4.0
Controllers. Véase el punto 7 en el capitulo «Detalle de las conexiones».

De este modo, se amplia el nimero de entradas y salidas.
» Establecer alimentacion energética a través de la fuente de alimentacion o la bateria.
» Asignar la funcion de Extension al nuevo Controller por medio de la pantalla (1E-9E).

» Aeste fin, ingresar al menu Ajustes| Puesto | Extension.

» Conectar los Controllers entre ellos con el cable plano suministrado. A continuacién, la barra de estado de los
Controllers indicara si tienen la funcion de Master (M) o Extension (E). Véase el capitulo «Barra de estado».

Al conectar una Extension a un Master, el Master debe reiniciarse para que detecte la Extension.

Cada Extension 1E-9E puede usarse solo una vez.

INTERFAZ 12C

Estainterfaz estandar esta prevista para componentes que pueden adquirirse en el mercado y utilizan esta
interfaz, por ejemplo, sensores especiales, como el sensor ambiental, el sensor combinado o el sensor de
deteccion de gestos RGB de fischertechnik.
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CONEXION CON EL CONTROLLER

Basicamente, el Controller puede conectarse por medio de las siguientes opciones:

USB, wifi/ punto de acceso, Bluetooth. De esta manera, el Controller puede conectarse a un ordenador (Windows
o Linux), aun Mac, o a un tablet o movil Android 0i0S. La conexion con Android 0 i0S se establece al seleccionar
el Controller en el tablet/movil correspondiente desde el menu «Ajustes/Wifi o Bluetooth» (i0S), o «Ajustes/
Conexiones/Wifi o Bluetooth» (Android).

INFORMACION SOBRE LA CALIDAD DE LA TRANSMISION DE DATOS:

Elalcance es de aprox. 10 my depende de la calidad del dispositivo USB o del wifi utilizado, asi como de las
condiciones del entorno (interferencias de otros dispositivos, obstaculos en la habitacion).

Debido al ancho de banda limitado, se debe tener en cuenta que la transmision de datos con Bluetooth tendra
limitaciones.

Con wifi, el ancho de banda disponible sera notablemente mayory, de este modo, la calidad de la transmision
de iméagenes sera mejor. El ancho de banda méaximo y, de esta manera, la mejor calidad en la transmision de
imagenes se abtiene por medio del cable USB.
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CONEXION DEL TXT 4.0 CONTROLLER A TRAVES DEL CABLE USB

» Conectar el cable Mini USB con el ordenadory el Controller TXT 4.0.
» Conectar la fuente de alimentacion a la toma (o conectar la bateria).
» Conectar el conector de CC de la fuente de alimentacion con la conexion de entrada de 9 V(5) del Controller.

» Encender el Controller con el botén de encendido/apagado (11). Mantener el boton presionado durante aprox.
3 segundos hasta que se encienda la pantalla.

CONEXION DEL TXT 4.0 CONTROLLER CON EL ORDENADOR A TRAVES DE WIFI

CON ROUTER
5@ 3 ah¥s 32
@) Wi-fi (@

» En Ajustes/ Red de trabajo / Wi-Fi, seleccionar la red SSID/wifi correspondiente. A continuacion, ingresar la
contrasenade laredy pulsar «Conectar».

» Para conectarse en la misma red wifi del Controller desde el ordenador, ingresar la direccion IP del Controller
(INFO/WI-FI/DIRECCION IP)y la clave API (AJUSTES/CLAVE API) en el software ROBO Pro Coding.

En el software ROBO Pro Coding:

Conectar el controlador Conectar el controlador

IPdel controlador

1P del controlador 192.168.2.101
192.168.2.101 h
Clave de API *
uUsB udmulT
WLAN AP

CANCELAR CONECTAR

Bluetooth
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- COMO PUNTO DE ACCESO

EIROBOTICS TXT 4.0 Controller debe estar encendido y, en el menu de Ajustes, debe haberse activado
la opcion de punto de acceso en lared de trabajo (véase el capitulo «EI menu en detalle»).

Para establecer la conexidn con el ROBOTICS TXT 4.0 Controller, se debe pulsar el simbolo de lared a la derecha
de la barra inferior en la pantalla del ordenador:

11:33

26/10/2021 ES

A continuacion, aparecera la siguiente ventana:

Seleccionar lared «TXT4.0-....» y presionar el boton «Conectar»

B fischerintern
7 o
[

(7 Digibox-1093

8~ 1XT40-1vCt
ﬁ Segura

[ conectar autométicamente

Conectar

(7 UGfGuest

Configuracion de red e Internet

L2 “
Zona con
Modo avién cobertura

A continuacion, se debe ingresar la contrasena de seguridad de lared. La contrasena puede leerse en la pantalla
del Controller, en Ajustes - Red de trabajo/Punto de acceso/Contrasena.

% fischerintern 5[ 'ﬁ' * I_I_T * g 13:44

8 Digibox-1092

8- TXT40-1VCt
14

Segura

Escribir la clave de seguridad de red

Cancelar

(7 UGfGuest

Configuracién de red e Internet

74 <@ 43

Cancelar Conectar

Confirmar con el botén «Siguiente» y la conexion se establecera.

Sisevuelve a hacer clic en el simbolo de lared, en la siguiente ventana se mostrara que la conexion se encuentra
estableciday el dispositivo puede utilizarse.

®© Copyright 2001-2021 fischertechnik GmbH | Klaus-Fischer-StraBe 1 | 72178 Waldachtal, Alemania 26
fischertechnik TXT Manual de instrucciones_ESP | 10. noviembre 2021, 9:04 p. m.



fischertechnik

ROBOTICS TXT 4.0 CONTROLLER

Nota:
Para acceder a la ventana destinada a establecer la conexion wifi, también se puede sequir el siguiente camino:

Botdn de inicio de Windows - Panel de control
Red e internet - Conectar aunared

En diferentes sistemas operativos, las ventanasy los simbolos pueden ser algo distintos. Estas imagenes son de
Windows 10.

CONEXION DEL TXT 4.0 CONTROLLER CON EL
ORDENADOR A TRAVES DE BLUETOOTH

EIROBOTICS TXT 4.0 Controller debe estar encendido y la opcion «Bluetooth» debe estar activada en las

opciones de «Red de trabajo» del menu (Ajustes/Red de trabajo/Bluetooth).

Para establecer la conexidn Bluetooth con el ROBOTICS TXT 4.0 Controller, se debe presionar el boton de inicio
de Windows en la pantalla del ordenadory, a continuacion, la opcion «Bluetooth y otros dispositivos».

Asi, aparecera una nueva ventana:

“ Configuracién _ 0 Agregar un dispositivo

Agregar un dispositivo

® hido Bluetooth y otros dispositivos

Elige el tipo de dispositivo que deseas agregar.

; e o] —
uscar una configuracion £ + Agregar Bluetooth u otro dispositivo

Bluetooth
Ratones, teclados, lapices, o audio y otros tipos de dispositivos Bluetooth

Dispositivos
Bluetooth

E@ Bluetooth y otros dispositivos @ Desactivado | Rantalalolbasclinalambices

Monitores inalémbricos, televisores o PCs que usan Miracast o bases inalambricas

Aqui se debe hacer clic en «Agregar Bluetooth u otro dispositivo». A continuacion, seleccionar la opcion
«Bluetooth».

De esta manera, se mostraran todos los dispositivos reconocibles, incluido el ROBOTICS TXT 4.0 Controller.
Seleccionar el TXT 4.0 Controller con doble clic.

Agregar un dispositivo
Agregar un dispositivo

Aseglrate de que el dispositivo estd encendido y es reconocible. Selecciona a
continuacion el dispositivo al que deseas conectarte.

E TXT4.0-1VCt
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Asi, aparecera una nueva ventana para ingresar el codigo de emparejamiento o pin.
El cédigo de emparejamiento o pin puede encontrarse en el mismo Controller TXT 4.0 en «Red de trabajo/
Bluetooth/Codigo de emparejamiento».

Al hacer clic en «Conectar», se establecerala conexion con el dispositivo.

Agregar un dispositivo

Agregar un dispositivo
El dispositivo esta listo.

Agregar un dispositivo

E TXT40-1VCt

Asegurate de que el dispositivo esta encendido y es reconocible. Selecciona a
continuacion el dispositivo al que deseas conectarte.

Cancelar

Activar la conexion Bluetooth a través del menu de Windows «Conectar mediante» y, después, la opcion «Punto
de acceso».

Atencion: ilmportante!

£» Dispositivos e impresoras
« v I & > Panel de control » Todos los elementos de Panel de control » Dispositivos e impresoras »

Archivo Edicién Ver Herramientas

Agregar un dispositivo Agregar una impresora Conectar mediante = ‘ Quitar dispositivo

Punto de acceso |

v Dispositivos (2)

o

DE200279 TXT4.0-1VCt

Impresoras (8)

Este ultimo paso debe llevarse a cabo cada vez que se haya apagado y vuelto a encender el ordenador o el TXT
Controller.

A continuacidén, en el menu de conexiones del software ROBO Pro Coding (véase la informacion sobre la conexion
wifi), se puede seleccionar Bluetooth como conexion.
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ACTUALIZACION DEL SISTEMA OPERATIVO

Es sumamente necesario mantener siempre actualizado el sistema operativo Linux del TXT 4.0 Controller.
De este modo, se puede tener acceso constante a nuevas funciones y se garantiza la sequridad del sistema
operativo.

Para poder llevar a cabo una actualizacion, el TXT 4.0 Controller debe estar conectado a internet a través de
una red wifi. A este fin, en Ajustes / Red de trabajo / Wi-Fi, seleccionar la red SSID/wifi correspondiente. A
continuacion, ingresar la contrasena de lared y pulsar «Conectar».

Enla barra de estado, se mostrara si el Controller esta conectado a internet y si hay actualizaciones disponibles
(véase el capitulo «El menu en detalle» / «Barra de estado»).

Cuando haya una actualizacion disponible, en Ajustes / Actualizaciones se mostrara la ultima version disponible
en «Actualizaciones online» (por ejemplo, Release 3.1.0). Seleccionar la Ultima versién y pulsar en «Instalacion».
De este modo, comenzara la instalacion. Este proceso dura varios minutos. A continuacion, el Controller debe
apagarse y volver a encenderse de manera manual.

Las actualizaciones pueden llevarse a cabo también sin conexion a internet en el Controller a través de un
dispositivo USB o una tarjeta SD(no incluidos con el producto). El archivo necesario a este finy las instrucciones
correspondientes pueden descargarse de www.fischertechnik.de/TXT40Controller

FALLOS

INTERFERENCIAS ELECTROMAGNETICAS

Siel Controller sufriera interferencias por influencias electromagnéticas externas, cuando finalicen dichas
interferencias puede volver a utilizarse segun su uso previsto. Eventualmente, debera interrumpirse el
suministro energético por un breve momento y volverse a encender el Controller.
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DATOS TECNICOS

MEDIDAS Y PESO

90x 90 x175mm(LxAnxAl), 110g

MEMORIA'Y PROCESADOR

512 MB DDR3 RAM, 4 GB eMMC, entrada para tarjetas Micro SD (tarjeta de memoria no incluida)

ARM® dual Cortex-A7, 650 MHz + Cortex(R)-M4; programable con el software ROBO Pro Coding, Python o
C-Compiler (no incluido)

SISTEMA OPERATIVO

Basado en Linux, cédigo abierto, incl. driver de camara Linux, software de procesamiento de imagenes integrado
en ROBO Pro Coding.

ALIMENTACION ENERGETICA (NO INCLUIDA)

A través de bateria (8,4 V 1800 mAh) o kit de alimentacién (9 'V / 2500 mA)

INTERFACES
Dispositivo USB 2.0: Puerto Mini USB Puerto USB 2.0 Host: Puerto USB-A

Puerto de radio (2,4 GHz / alcance aprox. 10 m)
Bluetooth/wifi: 5.0(BR, LE y EDR)/ Dual band 2,4 GHzy 5 GHz, 802.11a/b/g/n

Conexiones para extensiones:  Conectores macho EXT de 6 polos; 12C
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FUNCIONES DE CONEXIONES EXT1+EXT2:

3
5

Belegung
+3,3V
GND
CANL
CANH
SCL
SDA

DO P NN |—

Tenga en cuenta que todas las conexiones trabajan con 3,3 voltios.
Atencion: iLas tensiones externas superiores a 3,3 voltios pueden danar el dispositivo!

ENTRADAS Y SALIDAS DE SENALES

8 entradas universales: Digitales, analogicas 0 -9V CC; analogicas 0 -5 k0
4 entradas rapidas de contadores: Digitales, frecuencia hasta 1 kHz

4 salidas de motor 9V/250 mA:  Velocidad de regulacion continua, a prueba de cortocircuitos,
alternativamente, 8 salidas individuales.

3 servoconexiones:

Conexion | Funcion

1 GND

2 +5V CC/ 2 Amax.
3 Senal

Salida de sonido: Archivos .wav a través del altavoz

PANTALLA TACTIL

2,4" TFT, 320 x 240 pixeles, 65536 colores

Atencion:
No tocar la pantalla tactil con objetos afilados o con punta. iRiesgo de danos!
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ELIMINACION ADECUADA

INDICACIONES SOBRE LA PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE

Los componentes eléctricos y electrénicos de este kit de montaje (por ejemplo: motores, ldmparas, sensores)no
deben desecharse con los residuos domésticos. Al final de su vida Util deben llevarse a un punto de recogida para
elreciclado de aparatos eléctricos y electronicos.

El simbolo en el producto, el embalaje o el manual advierte al respecto.

GARANTIA

La empresa fischertechnik GmbH garantiza la ausencia total de errores en el Controller conforme a los ultimos
avances de la tecnologia. Se reserva el derecho a realizar modificaciones en la construccion o el modelo que no
afecten negativamente el funcionamiento o el valor del dispositivo. Estas modificaciones no podran ser objeto de
reclamaciones.

Las deficiencias manifiestas deben reclamarse por escrito en el plazo de 14 dias tras la entrega. De lo contrario,
las reclamaciones de garantia por deficiencias manifiestas quedaran excluidas.

Las deficiencias insignificantes del Controller no podran ser base de reclamaciones de garantia. Por lo demas,
las exigencias del cliente se limitaran solo a un cumplimiento posterior, es decir, una eventual reparacion o
sustitucion.

Elcliente esta autorizado a su discrecion a desistir del contrato o exigir la reduccion del precio de compra, si el
cumplimiento posterior fracasa, en particular sino puede llevarse a cabo en un periodo de tiempo razonable, no
aceptamos realizarlo o lo demaramos de forma culposa.

El plazo de validez de la garantia legal es de 24 meses a partir de la entrega. En caso de defectos del Controller
provocados por un uso inadecuado, el desgaste habitual o un tratamiento erréneo o negligente no asumiremos
ningun tipo de responsabilidad, como asi tampoco por consecuencias de modificaciones o trabajos de
reparacion por parte del cliente o de terceros realizados sin nuestro consentimiento. La garantia legal se rige por
la legislacion alemana.

RESPONSABILIDAD

Queda excluida una eventual responsabilidad de fischertechnik GmbH por danos derivados de no utilizar el
Controller de acuerdo con su uso previsto.
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