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VISAO GERAL DAS CONEXOES
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AVISOS DE SEGURANCA

> Verifique regularmente se o carregador esta danificado.

> No caso de um dano, o aparelho de carregamento nao deve ser mais utilizado até o reparo completo.
> Nao enfiar fios no soquete!

> Nao carregue baterias nao recarregaveis!

> Remover as baterias recarregaveis do compartimento de baterias antes de carregar!

> Somente carregar baterias recarregaveis sob supervisao de adultos!

> Inserir as baterias com a polaridade correta!

> Nao curto-circuite os terminais!

> O controlador ROBOTICS TXT 4.0 s6 pode ser operado com uma fonte de alimentacao fischertechnik como
Accu Pack 35537 ou Fonte de Alimentacao 9V DC, 2.3-2.5A!

> Ao conectar o Accu Pack ao controlador, observe o seguinte:

> Conecte o pdlo positivo da conexao "9V IN" ao polo positivo (+) do Accu Packs!
> Conecte o polo negativo da conexdo “9V IN" ao polo negativo (-) do Accu Packs!
> Temperatura de operagao maxima de 40 °C!

> Nao toque na tela de toque com objetos afiados ou pontiagudos. Risco de danos!

USO PARA O FIM ESPECIFICADO

O controlador s6 pode ser usado para operar e controlar os modelos fischertechnik.
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O ROBOTICS CONTROLADOR TXT 4.0

0 controlador TXT 4.0 oferece muitas caracteristicas novas com seus 512 MB de RAM e 4 GB de memodria eMMC,
as trés saidas servo e um visor capacitivo de toque que suporta gestos de deslize.

0 modulo WLAN e Bluetooth oferece a interface sem fio correta para numerosas aplicagoes. Outra interface é a
porta host USB a qual, por exemplo, a cdmera USB fischertechnik ou os bastoes USB podem ser conectados.

Até nove controladores adicionais podem ser conectados a um controlador como extensoes. A carcaca fina
permite que o controlador seja perfeitamente integrado aos modelos.

A fim de estar sempre atualizado, as atualizacoes de firmware sao baixadas através da nuvem, onde programas
proprios sao mantidos.

0 software de codificagao ROBO Pro pode ser usado para programacao tanto graficamente como com Python.
Ele é independente do sistema operacional e também pode ser usado em dispositivos moveis.
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ISTO PODE SER CONECTADO AO CONTROLADOR

Os sequintes dispositivos podem ser conectados ou controlados.
Além disso, o controlador pode ser ampliado por dispositivos adicionais:

ATUADORES

9V, 250 mA

> Motores/ Servos ‘ ‘ _

> Compressores

Z
%4@'3

> LEDs

> Sinal sonoro

> Valvulas solenoides (a partir dos kits pneumaticos)

SENSORES

Digital: 5 k0,10 V; Analégico: 0 - 5k0,0 -10V

> Botao

\%

> Sensores magnéticos(contatos de palheta)

@
‘7

X

> Sensores de luz(fototransistores, Fotorresistores)

> Sensores de calor (resistores NTC)

> Sensores ultra-sénicos

> Sensores de cor

> Sensores infravermelhos (sensores de pista)

> Céamera USB

LU
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> Sensor Combi

> Sensor ambiental

> Sensor de gesto RGB

0é@
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ROBOTICS CONTROLADOR TXT 4.0 / EXTENSOES

Até nove controladores podem ser acoplados através dos dois conectores de expansédo de 6 pinos (7). Estes
plugues também sdo usados para conectar componentes 12C (por exemplo, sensor combinado, sensor ambiental,
sensor de gesto RGB).

FISCHERTECHNIK CAMERA USB

A camera pode ser conectada a interface USB do host (USB1)(1).

TRANSMISSAO DE RADIO

Uma conexao com outros dispositivos, como um PC, tablet ou smartphone, pode ser estabelecida via Bluetooth
ou WLAN.

PARA QUE SERVEM 0S SOQUETES, PLUGUES E BOTOES

s 010z 0405 08 1. Soquete USB A (USBI):

Conexao USB 2.0-host, por exemplo, para camera USB
fischertechnik art. n2152522 ou USB stick.

1
[=][=][=]) s1 V=N
EREEH |—>@ @

[ElE)(=] 83 TXT 4.0 Controller

M 3 12:30
2. Ecratatil

1) PROGRAM 01 -9 . .
Program Runring O display colorido de toque mostra o status do

- Y controlador, quais programas sao carregados e onde

File e vocé esta no menu. As fungoes e programas podem ser

e @ selecionados, ativados ou desativados. Enquanto um
Settings programa esta em execucao, vocé pode exibir valores de

16Q O
e fischertechnikqe=) 1 variaveis ou valores de sensores analogicos. Uma visao

eral util do menu é mostrada no capitulo "Definicao
0o oy @ g- oere ,, PRI menniee
+ ouT e + (Visdo Geral do Menu)'. Os gestos de deslize sdo apoiados.

3. Slot para cartao Micro SD

Um cartao micro SD(n&o incluido) cabe neste slot para expansdo de memoria.

4, Minisoquete USB(USB2):

A conexdo USB 2.0 (1.1 compativel) estabelece a conexdo com o PC. O cabo USB correspondente esta
incluido.
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5. 9VIN, Tomada DC (3,45 mm, Polo positivo dentro)
A unidade de fornecimento de energia do Power Set esta conectada aqui(ndo incluida no escopo da
entrega).

6. 9VIN, Conexao Accu Pack

Esta conexao permite uma fonte de alimentagao movel através do fischertechnik Accu Pack (ndo incluido no
escopo da entrega), como uma alternativa a unidade de rede elétrica

7. Conexoes EXT para extensoes

Controladores ROBOTICS TXT 4.0 adicionais podem ser conectados através destas conexoes, expandindo
assim o numero de entradas e saidas. Eles também contém uma interface 12C, por exemplo, para sensores.

8. Saidas M1-M4 isto é 01-08

4 motores podem ser conectados as saidas. Alternativamente, 8 LEDs ou eletroimas, sendo o segundo polo
conectado a um terminal de aterramento(.L).

9. EntradasC1-C4

Entradas de contagem rapida, capturar pulsos de
9\,;,”@ o contagem de até 1kHz (1000 pulsos / seq.), por exemplo,

| % dos motores dos codificadores fischertechnik. Também
TXT 4.0 Controller L
M3 7885 X 2827] pode ser usado como entradas digitais, por exemplo, para
botdes de pressao.

01 02 03 04 05 06
\ \ e

UsB2

1) PROGRAM 01
Program Running
10. 9V Saida
3 [ - - .
File Test Fornece sensores com a tensao de operacao necessaria
I ® . 9 V+, por exemplo, sensor de cor, sensor de pista, sensor
Settings ultra-sénico, codificador magnético.

16Q O
70 O fischertechniks

50LO ov= @

ser i + Liga ou desliga o controlador e indica o status
operacional por cores diferentes.

1. Interruptor Ligar / Desligar

12. Altifalante

Ruidos ou sons armazenados no controlador ou no cartao de memaria podem ser reproduzidos através do
alto-falante.

13. Entradas universais|1-18

Estas sao as entradas de sinal que estao entre todas as entradas. Eles podem ser definidos através do
software de codificacao ROBO Pro:

» Sensores digitais (botdes de pressao, contatos de palheta, transistores fotogréaficos) - Digital 5 kQ
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> Sensares infravermelhos de pista - Digital 10V
» Sensores analdgicos 0-5k() (resistores NTC, foto resistores, potenciometros)
> Sensores analogicos 0-10V (sensores coloridos) Exibigao do valor em mV (milivolts)

> Sensores de distancia ultra-sénicos

14. Conexoes Servo S1-S3

Cabecalhos de 3 pinos para conexao dos servos fischertechnik 132292.
Preste atencao a polaridade correta!
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REQUISITOS DE SOFTWARE

Requisitos de software para o controlador ROBOTICS TXT 4.0:

> ambiente de programagao fischertechnik ROBO Pro Coding (Windows10 / Mac 0S / Linux / i0S / Android).
Disponivel gratuitamente atraves da respectiva loja de aplicativos.

> Python
> C/C++

LIGUE CONTROLADOR

Ha duas maneiras de fazer isso:

» Com o Accu Pack para conexoes "9V IN" - ver ponto 6 no capitulo "Visao geral das conexdes'. Esta conexao
permite um fornecimento moével de energia através do fischertechnik Accu Pack (ndo incluido no escopo da
entrega).

> Com aunidade de alimentacao 9V DC/2,3-2,5A na tomada "9V IN" DC - ver ponto 5 no capitulo "Visao geral das
conexoes".

A unidade de fornecimento de energia do Power Set esta conectada aqui(n&o incluida no escopo da entrega).

LIGAR / DESLIGAR CONTROLADOR

LIGAR

Para ligar, pressione a tecla ON/OFF (11) e mantenha-a pressionada por aproximadamente 4 segundos até o
display acender - veja numero 11 no capitulo "Visao geral das conexoes". Quando o processo de inicializagao
(visivel na barra de carga no display) é concluido, 0 menu principal aparece.

Apos a primeira inicializagao, o idioma nacional desejado deve ser selecionado atraveés da tela sensivel ao toque
(a configuragéo padrdo é o inglés):

Para mudar o idioma:
1. Tocar Settings | Language,

2. Toque no idioma desejado.

3. Como -botao volta para o menu principal
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DESLIGAR

Para desligar, pressione e segure o botdo ON/OFF (11) por aproximadamente 3 segundos até o botdo acender em
vermelho. Agora solte o botdo ON/OFF e o controlador é desligado.

Apos desligar, desconecte a fonte de alimentacao da tomada.

CONFIGURAR O CONTROLADOR

Os subcapitulos seguintes descrevem o menu do controlador e suas opc¢oes de configuracao em detalhes.

VISAO GERAL DO MENU

5E@3 @bés
TXT4.0-VCt

53 A48 @3 @04

TXT4.0-1VCt

PROGRAMA_T.py

Pragrama interr

TXT 4.0 CONTROLLER

-

Arquivo

LOADING 100% .
Inforn

@3 @a5Ye

Configuragoes

Bluetooth

Cancelar Carregar
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MENU EM DETALHE

LINHA DE STATUS

A barra de status na parte superior do visor contém elementos de exibicao. Os primeiros quatro icones indicam o
status das conexoes de dados. Se 0s simbolos estiverem visiveis, a conexao foi estabelecida.

03 Bluetooth .
02 WLAN 05 Cartao SD

07 Atualizagif Boot Relogio

Master /Extensao/Single

Master: O controlador como Master recebe comandos de controle do PC e os passa para as extensoes.
Extensao: O controlador recebe os comandos de controle somente atraves do Master.

Single: Neste modo, a interface CAN para a conexao de outros controladores TXT 4.0 como

nao sao suportadas extensdes para reduzir o consumo de energia.

01. Propriedade TXT: Master/ Extensao / Single M 1
E- 9E ('I')

" iccess Point Modus / Conestado s mtermet N W @@
03. Bluetooth: ativado / desativado / conectado / desconectado * * *
04. USBHost: conectado / desconectado / USB conectado / camera conectada '.IJ 0
05. SD Card: inserido / nao inserido / boot do cartao SD H H
06. SSH: ativado / desativado o

07. Atualizacao: versao atual esta instalada/ status desconhecido / atualizagao

bem-sucedida, Reinicio necessario / falhou / atualizagao disponivel / (4 p I
processo de atualizacao em execucao ‘_f l__T _T l__T

€
€T

08. Fonte de energia Fonte de alimentagao/Accupack *

09. Boot: Autoboot desativado / ativado

or W
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MASTER OU EXTENSAO

0 simbolo indica se o controlador & definido como Master ou extensao.
M = Operagao como Master (0 LED do botdo ON/OFF acende azul); E = Operacdo como extensdo (O LED do botéo
ON/OFF acende verde).

As mudancas sao possiveis no menu Configuracgoes | Propriedade .

Master:
0 controlador, que é definido como Master, recebe os comandos de controle diretamente do PC e os passa para
as extensoes.

Extensao:
0 controlador que ¢é definido como uma extensao recebe comandos de controle somente através do Master.
Sao possiveis até 9 extensoes.

Single:

Neste modo, a interface CAN para a conexao de outros controladores TXT 4.0 como

extensoes nao é suportada. Isto leva a uma economia de energia de até 10% e, portanto, a uma maior duragao da
bateria.

HORA

Exibe o tempo definido atualmente. Ela pode ser alterada através do menu Configuragdes | Data e Hora .

CONTROLES

Ao tocar os controles, navega-se através do menu.

Rolar/Deslizar
No menuum Para rolar por menus mais longos

passo atras (aparecer somente se exigido pelo menu).

Para retornar ao menu principal
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MENU

MENU PRINCIPAL

01. INICIAR O PROGRAMA

0 programa selecionado ¢ iniciado. Se nenhum programa for selecionado, uma barra azul aparece. Apos o inicio,
o display muda para verde. Se o programa for interrompido, a barra estara vermelha.

TR 165 @ % ab%s 138 i Br%s 38
TXT4.0-1VCt TXT4.0-TVCt TxT4.0-1VCt

(1) e PRoGRAMA ) PROGRAMA_1py

Programa interrompido

Arguivo este Arguivo

function_motor_on

function_ultrasonic_motor_c

Cancelar Carregar

02. ARQUIVO

Se os arquivos do programa tiverem sido transferidos do PC para o controlador por download, eles estao listados
aqui. Eles podem entao ser selecionados, atribuidos a fungdes de inicio ou excluidos (consulte menu principal |
Arquivo | Nome do arquivo).
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Se voceé selecionar o objeto de exemplo, chegard ao diretério com o arquivo Python executavel (name.py).

asYs

function_motor_on

function_motor_on.p _ (1) inction_motor_on.py

Cancelar Carregar Cancelar

Se voceé clicar no nome do arquivo, o botao "Carregar” fica verde e o programa pode ser carregado.

Se vocé pressionar a seta atras dos nomes do programa tera as sequintes opcoes:

5@ % Q%3 1350

07 Configuragdes do progr...

Carregar o
Carregamento automa... -

Arranque automatico -

Eliminar projeto

@) Carregar

Se afuncao for ativada, o programa ¢ carregado na memoria do programa e pode ser iniciado
com o botao start no menu principal.

@) cCarregamento automatico
Se afuncao for ativada, o programa se carrega automaticamente na memaria do programa
assim que a fonte de alimentacao ¢ ligada e pode ser iniciado com o botao start no menu prin-
cipal.
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@) Autostart

Se afuncao for ativada, o programa selecionado comeca automaticamente assim que a fonte
de alimentacao ¢ ligada no controlador.

Excluir projeto

O programa é excluido (um aviso de confirmagao aparece de antemao).
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5@ 3 GH%a 1308

09 Configuragdes

Funcao

03. CONFIGURACOES

Caracteristica

Aqui o controlador é atribuido a propriedade como Master ou como uma extensao. Mais sobre o
topico Master e extensao no capitulo "Extensoes".

Single / Master / Extensao: 1...9

Apds conectar uma nova extensao, o controlador deve ser reiniciado a fim de reconhecer todas
as extensodes ao inicializar.

Idioma

Aquivocé pode mudar o idioma do menu.

Rede

As conexoes sem fio podem ser ligadas e desligadas aqui. Além disso, o codigo de emparelha-
mento para Bluetooth e a chave de seguranca de rede para WLAN, que sao necessarios para
conectar ao PC, sdo exibidos aqui.

@ WLAN: On/ Off
Ligue ou desligue a WLAN e conecte-a um roteador.

@ Ponto de acesso: On / Off

Ligar ou desligar a fungao Access Point. A chave de seguranca de rede/SSID ¢ exibida.

@ Bluetooth: On / Off

Ative ou desative a funcao Bluetooth. O codigo de emparelhamento é exibido.
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Chave API

Exibir a chave APl que deve serinserida para se conectar ao controlador,

Data e hora

A hora, a data e o fuso horéario podem ser definidos aqui.

fischertechnik Cloud

Estabelecer um vinculo com a cloud fischertechnik. E gerado um cédigo de acoplamento que
deve serinserido na cloud fischertechnik (www.fischertechnik-cloud.com).

Cddigo de acoplamento: Acoplamento bem sucedido:
D2 a@b¥s 82
@ fischertechnik Cloud

b@3 @abYs
@ fischertechnik Cloud

Atualizagoes

Se necessario, realizar atualizagdes do sistema operacional do controlador quando conectado
a Internet. Se ha atualizagdes disponiveis & mostrado no display de status (ver capitulo Barra
de status).

Gestao de energia

Inicializacao automatica do controlador ao conectar a fonte de alimentacao, bem como definir
0 brilho da tela.

Acesso remoto

Habilite ou desabilite a conexao SSH.
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@3 @abh¥s

V| Teste

Toque

04. TESTE

Touch

Verifique a funcao de toque.

Teste de som

Leva auma tela na qual os arquivos de som disponiveis podem ser selecionados e ouvidos.
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I S RO

Informacoes

ao hardware

) software

Wi-Fi

Bluetooth

05. INFORMAGAO

Leva ajanela de informagdes com dados sobre o controlador, como numero de série, enderegco WLAN e codigo
de identificacao Bluetooth.

» Versao Hardware TXT UID
» Versao Software

> WLAN

> Bluetooth

> Memoria do usuario

» Licencas
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SELECIONAR E INICIAR PROGRAMAS

» Primeiro, um programa deve ser baixado do PC para o controlador ROBOTICS TXT 4.0. Um teste de conexao e o
procedimento exato para o baixamento do programa sao descritos na ajuda do "Software de codificagdo ROBO
Pro".

» Se um programa ¢ carregado no controlador a partir do ROBO Pro Coding, ele pode ser iniciado imediatamente.
» O processo é interrompido tocando na barra verde no display ou no simbolo de parada no ROBO Pro Coding.

» Mudangas no comportamento de inicializacao podem ser atribuidas a cada arquivo de programa
individualmente, como B. Auto-Start ou Auto-Load. Isso ¢ possivel no menu: Arquivo | "Nome do arquivo X" |
Selecione as configuragoes.

Detalhes sobre as respectivas fungdes sao descritos no capitulo "Menu em detalhes”.
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EXTENSOES (CONEXAOQ EXT)

CONECTAR MAIS CONTROLADORES TXT 4.0

Controladores ROBOTICS TXT 4.0 adicionais podem ser conectados através do conector de 6 pinos "EXT1" ou
"EXT2". Veja o ponto 7 no cap. "Visao geral das conexoes”.

[sso aumenta o nimero de entradas e saidas.

» Estabeleca a fonte de alimentacao por meio da fonte de alimentacao ou Accu Pack.
> Atribua a funcdo como extensdo para o novo controlador por meio da tela(1E-9E).
> Isso é possivel no menu Configuragdes | Propriedade | Extenséo.

» Conecte os controladores entre sicom o cabo de fitaincluso. A linha de status do controlador mostra se ¢
Master (M) ou Extensao (E). Veja o cap. "Alinha de status".

Se uma extensao estiver conectada ao mestre, 0 mestre deve ser reinicializado para que possa reconhecer a
extensao.

Cada extensao 1E - 9E pode ser usada apenas uma vez.

INTERFACE 12C

Essainterface padrao é destinada a componentes que estao disponiveis no mercado e usam essa interface, por
exemplo, Sensores especiais como sensor ambiental fischertechnik, combinacao ou sensor de gestos RGB.
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CONECTE-SE AO CONTROLADOR

Basicamente, as seguintes op¢oes de conexao estao disponiveis com o controlador:

USB, WLAN / Access Point, Bluetooth. Isto permite uma conexao com um PC (Windows ou Linux), Mac, Android
ou i0S tablet ou smartphone. A conexao com Android ou i0S é estabelecida no respectivo tablet/smartphone no
menu "Configuragdes/WLAN ou Bluetooth'(i0S) ou "Configuragdes/Conexdes/WLAN/ ou Bluetooth' (Android),
selecionando o controlador.

NOTAS SOBRE A QUALIDADE DA TRANSMISSAO DE DADOS:

0 alcance ¢é de aproximadamente 10 m e depende da qualidade do dispositivo USB/WLAN utilizado e das
condigdes ambientais (interferéncia de outros dispositivos, obstaculos na sala).

Devido a limitada largura de banda, devem ser esperadas restricoes na transmissao de dados com a conexao
Bluetooth.

Atraves da WLAN, a largura de banda disponivel € muito maior e, portanto, a qualidade da transmissao de
imagem é melhor. A maior largura de banda e, portanto, a melhor qualidade na transmissao de dados de imagem
€ obtida através do cabo USB.
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CONTROLADOR TXT 4.0 CONECTAR VIA CABO USB

» Conecte o0 cabo mini-USB ao PC e ao controlador TXT 4.0
» Conecte a fonte de alimentagdo na tomada (ou conecte o Accu Pack)
» Conecte atomada DC da unidade de alimentacdo na tomada de entrada 9 V IN(5)do controlador

» Ligue o controlador no interruptor on/off (11). Pressione e sequre por aproximadamente 3 sequndos até que o
mostrador se acenda

CONEXAO DO CONTROLADOR TXT 4.0 AO PC VIA WLAN

SOBRE O ROTEADOR

» Em Configuracoes / Rede / WLAN, selecione arede SSID / WLAN correspondente. Em seguida, digite a chave
de rede e "Connect".

» Para conectar do PC ao controlador na mesma WLAN, digite o endereco IP do controlador (ENDERECO INFO/
WLAN/IP)e a chave API(SETTINGS/API KEY) no software de codificagdo Robo Pro.

No Robo Pro Software de Codificacao:

Conectar o controlador Conectar o controlador
1P do controlador
1P do controlador - 192.168.2.101 v
192.168.2.101
Chave de API *
use udmulT
WLAN AP
CANCELAR CONECTE-SE
Bluetooth
EE—
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- PONTO DE ACESSO ALS

0 Controlador ROBOTICS TXT 4.0 deve estar ligado e o ponto de acesso deve estar ativo no menu Configuragdes
em Rede (ver capitulo "Menu em detalhes").

Para conectar-se ao Controlador ROBOTICS TXT 4.0, clique no icone de rede na barra de ferramentas na parte
inferior direita da tela do PC:

12:03
S

26/10/2021

A seguinte janela aparece:

7

TXT4.0-.... selecione e depois clique em “Conectar’

B~ fischerintern
12
-]
/& Digibox-1093
8- TXT40-1VCt
ﬁ Seguro
FA conectar automaticamente

Conectar

(7 VGfGuest

Configuragdes de Rede e Internet

@ S o

Wi-Fi Modoaviso  Hotspot mével

A chave de seguranca da rede deve entao ser inserida. Isto pode ser lido no display do controlador em
Configuracoes - Rede/Ponto de Acesso/Senha.

P — i BHE¥8 1345

aﬁ Digibox-1093

ﬂﬁ Vet

Insira a chave de seguranga da rede

Cancelar

(7 UGfGuest
IR I
e Rede e [nter‘rTet 7 2 @ ﬁ

oo

Modo aviao

Cancelar Conectar

Confirme com < Sequinte >, a conexao é estabelecida.
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Se vocé clicar novamente no simbolo da rede, a janela seqguinte mostra que a conexao foi estabelecida e que a
unidade pode ser usada.

Notas:
Ajanela na qual a conexao WLAN é estabelecida também pode ser acessada através do WLAN:

Botao Iniciar Windows - Painel de controle

Rede e Internet - Conecte-se a umarede.

Asjanelas e os simbolos podem parecer ligeiramente diferentes em diferentes sistemas operacionais. A tela do
Windows 10 é utilizado aqui.

CONEXAO DO CONTROLADOR TXT 4.0 AO PC VIA BLUETOOTH

O controlador ROBOTICS TXT 4.0 deve estar ligado e "Bluetooth” deve estar ativo sob o item Rede no menu (
Configuragdes/Rede/Bluetooth ).

Para estabelecer a conexao Bluetooth com o Controlador ROBOTICS TXT 4.0, o botao Start do Windows &
selecionado na tela do PC e depois Bluetooth e outros dispositivos.

Uma nova janela aparece:

Configuracién — O Agregar un dispositivo

. ; it Agregar un dispositivo

@ Inicio Bluetooth y otros dispositivos greg P

Elige el tipo de dispositivo que deseas agregar.
BN O Qe g L | + Agregar Bluetooth u otro dispositivo

* Bluetooth

Dispositivos Ratones, teclados, lapices, o audio y otros tipos de dispositivos Bluetooth

Bluetooth
E@  Bluetooth y otros dispositivos @ Desactivado (| Pantalla o base inalambricas

Monitores inalambricos, televisores o PCs que usan Miracast o bases inalambricas

Clique em Adicionar Bluetooth ou outros dispositivos. Em seguida, selecione Bluetooth.

Todos os dispositivos visiveis sao entao exibidos, incluindo o controlador ROBOTICS TXT 4.0.
Selecione o controlador TXT 4.0 com um duplo cligue.

Agregar un dispositivo
Agregar un dispositivo

Asegurate de que el dispositivo esta encendido y es reconacible. Selecciona a
continuacion el dispositivo al que deseas conectarte.

E‘ TXT4.0-1VCt
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Aparece uma nova janela pedindo o codigo ou pino de emparelhamento.

0 codigo de emparelhamento / PIN pode ser encontrado no controlador TXT 4.0 em "Codigo de rede/Bluetooth/
Emparelhamento”.

Cliqgue em conectar - a conexao com o dispositivo é estabelecida.

. . Agr
Agregar un dispositivo

El dispositivo esta listo.

Agregar un dispositivo

E TXT4.0-1VCt
Emparejado
Asegurate de que el dispositivo esta encendido y es reconocible. Selecciona a
continuacion el dispositivo al que deseas conectarte.

TXT4.0-1VCt

Conectando

Escribe el PIN para TXT4.0-1VCt.

Cancelar

No menu do Windows "Conectar via": e entao ativar a conexao Bluetooth via "Ponto de acesso".

Atencao: Importante!

=3 Dispositivos e impresoras
« v ‘I 5» » Panel de control » Todos los elementos de Panel de control » Dispositivos e impresoras »

Archivo Edicion Ver Herramientas

Agregar un dispositivo Agregar una impresora Conectar mediante ~ ‘ Quitar dispositivo

. . Punto de acceso
~ Dispositivos (2) ‘

o o’

DE200279 TXT4.0-1VCt

Impresoras (8)

Esta ultima etapa deve ser concluida cada vez que o PC ou o Controlador TXT é desligado e ligado novamente.

No menu de conexao do software de codificagdo Robo Pro (ver conexdo WLAN), o Bluetooth pode agora ser
selecionado como a conexao.
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ATUALIZAR O SISTEMA OPERACIONAL

E absolutamente necessario manter o sistema operacional Linux do controlador TXT 4.0 sempre atualizado. Isto
sempre permite o0 acesso a novas funcionalidades e garante a segurancga do sistema operacional.

Para poder realizar uma atualizacao, o controlador TXT 4.0 deve estar conectado a Internet via WLAN. Para fazer
isto, va para Configuracdes / Rede / WLAN e selecione arede SSID / WLAN correspondente. Em sequida, entre
na chave de rede e conecte-se.

A barra de status mostra se o controlador esta conectado a Internet e se uma atualizagao esta disponivel (ver
capitulo "Menu em detalhes"/barra de status).

Se uma atualizagao estiver disponivel, a ultima versao disponivel é exibida em Configuragdes / Atualizactes em
"Atualizagdes on-line" (por exemplo, Release 3.1.0). Selecione a versado mais recente e pressione "Instalacdo”. A
instalacao é realizada. Este processo leva varios minutos. Em sequida, o controlador deve ser desligado e ligado
novamente manualmente.

Uma atualizacao também pode ser realizada sem conectar o controlador a Internet através de uma pen USB
ou cartdo SD(nao incluido no escopo da entrega). O arquivo necessario para isso, incluindo instrugoes, esté
disponivel para download na Internet em www.fischertechnik.de/TXT40Controller

INTERFERENCIAS

INTERFERENCIAS ELETROMAGNETICAS

Caso o controlador seja perturbado por influéncias eletromagnéticas externas, ela pode continuar a ser usada
como previsto apos a perturbacao ter cessado. Pode ser necessario interromper brevemente o fornecimento de
energia e reiniciar o controlador.
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DADOS TECNICOS

MEDIDAS E PESO

90x90x17,5mm (CxLxA), 110g

MEMORIA E PROCESSADOR

512 MB DDR3 RAM, 4 GB eMMC, Slot para cartao Micro SD(cartdo de memaria ndo incluido)

ARM® dual Cortex-A7, 650 MHz + Cortex(R)-M4; programavel com ROBO Pro Coding Software, Python ou
C-Compiler (n&o incluido)

SISTEMA OPERACIONAL

Baseado em Linux, cédigo aberto, incl. driver de camera Linux, software de processamento de imagem integrado
no ROBO Pro Coding.

FONTE DE ALIMENTACAO (NAO INCLUIDA)

Via Accu Set (8.4 V1800 mAh) ou Power Set (9 V /2500 mA)

INTERFACES
Dispositivo USB 2.0: Mini soquete USB USB 2.0 Host: Soquete USB A

Interface de radio (2,4 GHz / alcance aprox. 10 m)
Bluetooth/WLAN: 5.0(BR, LE & EDR)/ banda dupla 2,4GHz e 5GHz, 802.11a/b/g/n

Conectores de expansao: Cabecalhos de pinos EXT de 6 pélos; 12C
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PIN ATRIBUIGAQO EXT1+EXT2:

3
5

Belegung
+3,3V
GND
CANL
CANH
SCL
SDA

DO P NN |—

Por favor, observe: Todas as linhas operam a 3,3 volts.
Atencao: Tensoes externas maiores que 3,3 volts podem danificar a unidade!

ENTRADAS E SAIDAS DE SINAL

8 entradas universais: Digital, Analégico 0 -9V DC; Analogico 0 -5kQ
4 entradas de contagem rapida: Digital, freqUéncia de até 1kHz

4 saidas de motor 9V/250 mA:  Velocidade infinitamente variavel, a prova de curto-circuito,

alternativamente, 8 saidas individuais.

3 conexoes servo: pi R
in Ocupagao
1 GND
2 +5V DC/ 2A max.
3 Sinal

Saida de som: arquivos .wav via alto-falantes

TELA DE TOQUE

2,4 TFT, 320x240 Pixel, 65536 Cores

Atencao:
Nao toque no visor de toque com objetos afiados ou pontiagudos. Risco de danos!
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DESCARTE CORRETAMENTE

NOTAS RELACIONADAS A PROTEGAQ AMBIENTAL

Os componentes elétricos e eletrénicos deste kit (por exemplo, motores, lampadas, sensores) ndo pertencem ao
lixo doméstico. No final de sua vida util, eles devem ser entregues em um ponto de coleta para a reciclagem de
equipamentos elétricos e eletrénicos.

0 simbolo do produto, a embalagem ou 0 manual indicam isso.

GARANTIA

Afischertechnik GmbH presta garantia pela isencao de falhas do Controlador conforme o respectivo Estado da
Técnica. Alteracoes na construcao ou execugao, que nao influenciam a capacidade de funcionamento nem o
valor do aparelho sdo ressalvadas e nao dao o direito a uma reclamacao.

Deficiéncias evidentes devem ser notificadas por escrito dentro de 14 dias apos o fornecimento, se ndo, 0s
direitos de prestacao de garantia devido a deficiéncias evidentes ficam excluidas.

Devido a uma deficiéncia insignificante do Controlador ndo existe nenhum direito a prestagao de garantia. Além
disso, o cliente somente pode exigir desempenho suplementar, isso &, reparo ou fornecimento de pecas de
reposicao.

O cliente tem o direito, conforme o seu julgamento, de rescindir do contrato ou exigir reducao do preco de
compra, se o desempenho suplementar falhas, especialmente for impossivel, ndo possamos executa-lo em
periodo de tempo adequado, seja por nos negado ou retardado por nds de forma culposa.

0 prazo da prestacao de garantia & de 24 meses a partir do fornecimento. Para a deficiéncia material do
Controlador, ocorrida devido a manipulacao inadequada, desgaste usual, tratamento incorreto ou negligente,
nao somMos responsaveis, assim como para as alteracoes inadequadas e efetuadas sem 0 nosso consentimento
ou trabalhos de conservacao do cliente ou terceiros. A prestacao de garantia é determinada conforme o direito
alemao.

RESPONSABILIDADE CIVIL

Esta excluida a responsabilidade da fischertechnik GmbH por danos resultantes da nao utilizagao do controlador
de acordo com seu uso pretendido.
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